AUTOMATISIERUNGSTECHNIK

Mit dem modularen
System von Baumiiller
lasst sich der Program-
mieraufwand von
Drei-Achs-Anwendungen
enorm reduzieren.

Bilder: Baumiiller

»Unser System
fiir Mehrachsan-
wendungen ist
komplett modu-
lar aufgebaut. So
konnen unsere
Kunden je nach
Anforderung der
jeweiligen
Applikation
entscheiden, ob
sie das System
selbst projektie-
ren oder unsere
Gesamtlosung
einsetzen.”

Frank Kastner,
Produktgruppenverant-
wortlicher bei Baumiiller

Komfortabel automatisieren

Software-Baukasten fur
Drei-Achs-Anwendungen

Im Software-Paket,3 AxisFlex” sind alle Grundfunktionen fur Drei-Achs-Anwendungen
bereits integriert. Die Anwendung muss nur noch an die jeweilige Applikation ange-
passt werden. Das Paket,3 AxisLinear” bietet eine Komplettlésung fUr Linearroboter.

rogrammierung bedeutet Aufwand. Deshalb be-
P inhaltet das Engineering Framework ProMaster

von Baumiiller neben der Basis-Bibliothek mit
Motion-Bausteinen nach PLCopen eine stetig wach-
sende Bibliothek von spezifischen Bausteinen sowie
Maschinenmodulen mit umfassenden Funktionalitd-
ten fiir das schnelle und einfache Engineering. Jedes
Maschinenmodul ist auf applikationsspezifisch wichti-
ge Maschinenfunktionen zugeschnitten und enthilt
auch Visualisierung und ein Motion-Paket.

Flexible Basis fiir 3-Achs-Systeme

Das Motion-Paket ,,3 AxisFlex* enthalt alle grundlegen-
den Funktionen der Bewegungsfithrung als Basis fiir
Mehrachsanwendungen. Enthalten sind die Bausteine
der Bibliothek Coordinated Motion sowie das Grundpa-
ket Mehrachsanwendungen. Zusammen ergeben sie die
optimale Basis fiir branchenspezifische Mehrachssyste-
me wie beispielsweise Plasmaschneider, Dosierroboter
und Laserschneider. Die Umsetzung kann flexibel ent-
weder vom Kunden oder von den Applikationsspezialis-
ten von Baumiiller durchgefiihrt werden. Das Grundpa-
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ket Mehrachsanwendungen konzentriert sich auf die
Bewegungsfithrung sowie auf grundlegende Maschinen-
funktionen und findet in unterschiedlichen Branchen
Anwendung. Es enthilt ein anpassbares PLC- und HMI-
Template, das heifit der Anwender kann eigene Funktio-
nen hinzufiigen und sogar das Template nach seinen
Wiinschen weiterentwickeln.

Im PLC-Template werden Funktionen miteinander
logisch verkniipft, sodass die Bewegungsablidufe opti-
mal funktionieren. Im Template sind viele Funktionen
wie Handbedienung, Automatikmodus, Fehlerma-
nagement und Benutzerverwaltung hinterlegt, die das
Programmieren und Parametrieren fiir Anwender
deutlich vereinfachen, ohne dabei tief in die Software
eingreifen zu miissen. Zudem kann der Anwender auf
eine nutzerfreundliche Visualisierung zuriickgreifen
und das Wizard-gefithrte Installationspaket nutzen.
Viele applikationstypische Funktionen sind in der
Standard-Software enthalten: Uber die Kollisionsiiber-
wachung beispielsweise lassen sich auf einer grafischen
Oberfliche auf einfache Weise Sperrbereiche und Ar-
beitsraume definieren. Dies dient dem Schutz der Ma-



schine und vermeidet mechanische Kollisionen. Die
Funktion ,Kopplung von Achsgruppen® ermdglicht
das gemeinsame Arbeiten von beispielsweise Drei-
Achs-Anwendung und Lineareinheit an einem Werk-
stiick. Dies ermoglicht den Aufbau verschiedener Ki-
nematiken und ist eine Grundvoraussetzung fiir die
effiziente Bewegungssteuerung im dreidimensionalen
Raum. In der Werkzeugverwaltung lassen sich raumli-
che Dimensionen eingeben. Dies ermdglicht einen
schnellen und einfachen Werkzeugwechsel, wenn sich
zum Beispiel das zu bearbeitende Werkstiick dndert.
Dadurch kénnen die Riistzeiten deutlich verringert
und die Produktivitit in der Fertigung erhoht werden.
Diese und viele weitere Funktionen sind im Grundpa-
ket enthalten und sorgen fiir eine einfache und schnel-
le Inbetriebnahme oder Umstellung der Maschine im
laufenden Betrieb — komplett ohne Programmierung.

Komplettldsung fiir Linearroboter

Zur Ausriistung von Linearrobotern hat Baumiiller das
Paket ,,3 AxisLinear” entwickelt. Es ist voll funktions-
fahig und muss nur noch parametriert werden. Die
maschinenspezifische Software wurde speziell fiir Li-
nearroboter programmiert und enthilt bereits alle not-
wendigen Funktionen. Das Ready-to-use-Paket spart
dem Anwender auch ohne viel Einarbeitung wertvolle
Zeit, reduziert unnotigen Aufwand und bietet ihm da-
mit die Méglichkeit, sich auf seine wesentlichen Aufga-
ben zu konzentrieren. Das Komplettpaket des Niirn-
berger Automatisierungsspezialisten besteht aus dem
Steuerungs- und Antriebspaket sowie der kompletten
Software und Visualisierung. Mit der umfangreichen
Softwarebibliothek bekommt der Maschinenbauer ein
Maschinenmodul mit zahlreichen Funktionen. Dabei
hat er die Wahl, sein Projekt als System in Kombinati-
on mit einer iibergeordneten Maschinensteuerung
oder als komplett autarke Einheit zu betreiben. Beson-
derer Vorteil: Die intuitive Visualisierung, bei der die
Entwickler von Baumiiller von Anfang an alle Nutzer-
gruppen vom Programmierer bis zum Maschinenfiih-
rer berticksichtigt haben. Dadurch geht das Bedienen
und Parametrieren auf dem Touch-Display ohne ldsti-
ges Suchen und langwierige Einarbeitung ganz einfach
und intuitiv von der Hand. In Zeiten von Industrie 4.0
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nutzen immer mehr Anwender mobile Endgerite auch
in Unternehmensnetzwerken. Durch die webfihige Vi-
sualisierung kann der Anwender die Maschine auch
mit dem Tablet oder Smartphone einbinden. Dies er-
leichtert beispielsweise den schnellen Zugriff auf ver-
schiedene Maschinen iiber ein Gerit.

Entwicklungszeiten reduzieren

Mit den Software-Paketen fiir Mehrachsanwendungen
bietet der Automatisierungsspezialist vorkonfigurierte
Systemlosungen an, die alle notwendigen Funktionen
beinhalten und schnell, komfortabel und einfach an die
jeweilige Anforderung angepasst werden konnen. Da-
durch lassen sich Entwicklungszeiten stark reduzieren.
Die Kunden haben dabei vollste Flexibilitdt und konnen
ihre Applikationen auf einfache Weise selbst maf3schnei-
dern oder mit Unterstiitzung von Baumiiller-Experten
umsetzen lassen. Die Losung ist Industrie-4.0-fahig und
ldsst sich problemlos an iibergeordnete Maschinensteu-
erungen anbinden. Zudem stehen verschiedene weitere
Schnittstellen, wie beispielsweise die Euromap-Schnitt-
stelle zur Verfiigung, um die verwirklichte Lésung kom-
fortabel mit Maschinen anderer Hersteller in einem

Netzwerk verbinden zu kénnen. aru m

Autorin Anja Andraschko, Baumiller

Die Benutzeroberflache
des Maschinenmoduls
Linearroboter. Hier
konnen samtliche
Parameter, die fiir die
Bewegungsfiihrung der
Maschine notwendig
sind, einfach eingegeben
werden.




