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RECHTLICHE HINWEISE ZUR DOKUMENTATION

Copyright

Diese Dokumentation darf vom Eigentiimer ausschlieZlich fir den internen Gebrauch in be-
liebiger Anzahl kopiert werden. Fir andere Zwecke darf diese Dokumentation auch aus-
zugsweise weder kopiert noch vervielfaltigt werden. Verwertung und Mitteilung von Inhalten
dieser Dokumentation sind nicht gestattet. Bezeichnungen bzw. Unternehmenskennzeichen
in dieser Dokumentation konnen Marken sein, deren Benutzung durch Dritte flr deren Zwe-
cke die Rechte der Inhaber verletzen kann.

Verbindlichkeit

Diese Dokumentation ist Teil des Gerates/der Maschine. Diese Inbetriebnahme- und War-
tungsanleitung muss jederzeit fir den Bediener zuganglich und in einem leserlichen Zustand
sein.

Bei Verkauf/Verlagerung des Gerates/der Maschine muss diese Dokumentation vom Besit-
zer zusammen mit dem Gerat/der Maschine weitergegeben werden. Nach Verkauf des Geréa-
tes/der Maschine sind dieses Original und s&mtliche Kopien an den Kéaufer zu tibergeben.
Nach Entsorgung oder anderem Nutzungsende sind dieses Original und samtliche Kopien zu
vernichten.

Mit der Ubergabe der vorliegenden Dokumentation werden entsprechende Dokumentationen
mit einem friheren Stand aul3er Kraft gesetzt.

Bitte beachten Sie, dass Angaben/Zahlen/Informationen aktuelle Werte zum Druckdatum
sind. Zur Ausmessung, Berechnung und Kalkulationen sind diese Angaben nicht rechtlich
verbindlich.

Die Firma Baumduller Nirnberg GmbH behélt sich vor, im Rahmen der eigenen Weiterent-
wicklung der Produkte die technischen Daten und die Handhabung von Baumuller-Produkten
zu andern.

Es kann jedoch keine Gewahrleistung beziglich der Fehlerfreiheit dieser Dokumentation,
soweit nicht in den Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen anders beschrieben, tiber-
nommen werden.

BAUMULLER NURNBERG GmbH
Geschaéftsbereich Motoren

D-90482 Nurnberg

www.baumueller.de

TAM 00699 2
DSD2 045 - 132 04 /2018
Drehstrom-Synchron-Motor deutsch


http://www.baumueller.de/

Inhaltsverzeichnis

1 Allgemeine SicherheitShiNWeISE.......cooviviiiiiiiiii e 4
A Tor o =T f 1T PP PPPPPRPPPPPRt 4
1.2 Bestimmungsgemare VEIrWENAUNG ..........ccuuirereeeeesiieieieeeeeeesessstnaeeeeeeesssssnsssesesesessssnnsssseseeseess 5
1.3 Verbot eigenméchtiger Umbauten und VEranderungen...........cooovvviieiiiiieenniiee e 6
2 BetriebshediNnQUNQEN ... e 6
2.1 ProduktbesChreibUNG .......ouviiiii i e e e e a e e 6
2.2 LIEFEIUMTANG ...ttt e e e e e ettt e e e e e e s e e bt be et e e e e e e e antnbeeeeaaeaean 6
PZ8C T I, o 1= ETod 71 o PRSPPI 7
2.4 TECHNISCNE DAL ... nan 8
2.5 Transport, Lagersicherung, ZwiSChenlagerung..........ccoovuiieiiiiiiee it 9
2.6 Aufstellbedingungen, Angaben zur KURIUNG ........cooiiiiiiiii e 10
2.7 Wuchten, Abtriebselemente, SChWINQUNGEN .........ocuiiiiiiiiiie e 11
G T Y/ (o] o} = o [T 13
3.1 SicherheitShiNWEISE........ccooo i 13
3.2 AufStellen, BEfESHTEN ....coouiiiie e 13
4  Elektrischer ANSCRIUSS........ oo 14
Inbetriebnahme, Betrieh ... 15
5.1 SicherheitShiNWEISE........ccooi i 15
5.2 Prufungen vor der Inbetriebnahme ... 16
5.3 Inbetriebnahme, BELHED .........ve e 16
5.4 BetriebSStOrUNGEN ... 17
6 INSPEKLioN UNA WarTUNG «..covviiiiiiie et e e e e e e e e e eeenes 19
LI A 1] o<1 i o] o OO PSPPI SPPPPOPPP 19
LT VA =T (0 [ o T PP SSUPPPPPPTP 19
ST 01 o 10 1 o PP 20
Anhang 1: Polbelegungen (Leistungs- und Steueranschlisse) ................... 21
8.1 HauptansChlUSS UDEN STECKET .......coiiiiiiiiiiie e 21
8.2 Hauptanschluss tber Klemmenkasten (Standardausfiihrung geman Katalog)...................... 21
8.3 Hauptanschluss Uber Klemmenkasten (Kundenspezifische Ausfiihrung nach EN 60034; nicht
L1 IT= T o o £0] o1 1= 1 | I PPPPPPPPRS 23
8.4 Haupt- und Steueranschluss tUber Kombinations-Anbaudose (Kundenspezifische Variante) .24
8.5 Lufter- / Geblaseanschluss tiber Anschlussdose oder Klemmenkasten.............cccccceeeiiiinns 25
8.6 SteueranSChIUSS : RESOIVET .......oivi ittt e et r e e e e e s e e teeeeeaeeeananne 26
8.7 Steueranschluss : SRS / SRM 50 (Absolutwertgeber mit Hiperface-Schnittstelle der Fa.
] [0 N ] (=10 41T o o ) PSP PRI 26
8.8 Steueranschluss: SEK / SEL 52 (Absolutwertgeber mit Hiperface-Schnittstelle der Fa.
] [0 N ] (=10 4= 0 o ) S PSP PRSP PPTPR 27
8.9 Steueranschluss : ECN 1313/ EQN 1325 (Absolutwertgeber mit Endat 2.1-Schnittstelle der
Fa. HEIAENNAIN) .. .eeiiiiie ettt e et e e e ettt e e e sabe e e e s anbaeeeesnbneeeeanes 27
8.10 Steueranschluss : ECN 1325/ EQN 1337 (Absolutwertgeber mit Endat 2.2-Schnittstelle
der Fa. HEIENNAIN) .....ooiiii et e e e e e e 28
8.11 Bremsenanschluss bei BaugroRe 132.........uuuuuuveiiiiirerieireeeereeaeeeersssssesrereeereeerererrr——.. 28
9 566 Anhang 2: Ausfuhrung mit Wasserkihlung......cccccccvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiinnnn. 29
9.1 Leistungsdefinition flr wassergekihlte Maschinen.............cccooieiii e, 29
S B2 V(o] 7o) U] 1 LU ] o o TP PRTTR TR 29
9.3 MONEAGENINWEISE ... .eeeiiiitiiie ettt sttt sttt e e s bbbt e e s bt et e e s sba e e e e snbbeeesanneeee s 30
9.4 EleKtriSChEr ANSCRIUSS ......uuuiii s 30
9.5 Angaben zu den bendtigten Kihimittelvolumenstromen ... 31
9.6 KlUhlwasserbeschaffenheit ........ ... 32
9.7 Min. Kuhimitteltemperatur in Abh&éngigkeit der Umgebungsbedingungen ...........ccccccceinieeen. 32
RS T (1T o113 (o] N ] o =T o PP PPTUT R 34
SR I ] o<1 i o] o PSPPSR 34
TAM 00699 3
DSD2 045 - 132 04 /2018

Drehstrom-Synchron-Motor deutsch



1 Allgemeine Sicherheitshinweise

1.1 Sicherheit

Dieser Elektromotor ist nach dem gegebenen Stand der Sicherheitstechnik gebaut und vor dem
Verlassen des Werkes auf seine Betriebssicherheit hin Gberprift worden.

Fur seine ordnungsgemafie Inbetriebnahme und seine gefahrlose Verwendung beachten Sie bitte:
e die vorliegende Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung und ihre beigelegten Ergan-
zungsteile
e die beigelegten Sicherheits- und Inbetriebnahmehinweise
e die technischen Unterlagen zum Produkt
¢ die Inbetriebnahme- und Sicherheitshinweise des Umrichterherstellers
e die nationalen, értlichen und anlagenspezifischen Vorschriften zu lhrem Endprodukt

e die technische Anweisung TAM 00697 beim Einsatz in sicherheitsgerichteten Anwendun-
gen

Im Umgang mit diesem Produkt sei auf folgende Gefahren hingewiesen:
Gefahren durch

e Hebe- und Transportvorgange
e elektrischen Strom
e sich bewegende Teile
e heilRe Oberflachen
e EMV-Stérungen
e mechanische Uberlastung
e thermische Uberlastung
Um eine Geféhrdung von Personen und Sachwerten zu vermeiden bzw. vorhandene Restrisiken zu

minimieren, beachten Sie bitte alle Sicherheitshinweise, insbesondere die durch Symbole gekenn-
zeichnet sind.

Lebensgefahr durch elektrischen Strom
Bei Nichtbeachtung kénnen der Tod oder schwerste Verletzungen eintreten.

Warnung vor allgemeinen Gefahren
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen oder Sachschaden auftreten.

Warnung vor geféhrlicher Situation
Bei Nichtbeachtung kann die Anlage oder die Umgebung beschéadigt werden.

Verbot des Bertihrens
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen auftreten.

Verbot einer unzulassigen Handlung
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen auftreten.

Warnung vor heiRer Oberflache
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen auftreten.

Warnung vor magnetischem Feld
Bei Nichtbeachtung kénnen schwere Verletzungen oder Sachschaden auftreten.

Elektrostatisch gefahrdete Bauteile
Bei Nichtbeachtung kann die Anlage oder die Umgebung beschadigt werden.
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1.2 BestimmungsgemaRe Verwendung

Der Einsatz des Elektromotors ist nur innerhalb seiner bestimmungsgemafen Verwendung zuge-
lassen. Der Elektromotor darf in diesem Zusammenhang nur fiir die in den technischen Unterlagen
vorgesehenen Einsatzfélle unter Beachtung aller Hinweise dieser Inbetriebnahme- und Wartungs-
anleitung verwendet werden.

Alle Arbeiten zur Montage, Inbetriebnahme, Wartung sowie wéhrend des Betriebes durfen nur von
qualifiziertem Personal vorgenommen werden.

Unter qualifiziertem Personal versteht man im Sinne der hier aufgefiihrten sicherheitstechnischen
Hinweise, eine auf dem Sachgebiet ausgebildete und autorisierte Person, welche die Berechtigung
hat, Geréte, Systeme und Stromkreise unter Anwendung der geltenden Sicherheitsstandards auf-
zustellen, zu montieren, in Betrieb zu nehmen und zu betreiben (EN 50110-1).

UnsachgeméalRes Verhalten kann schwere Personen- und Sachschéaden verursachen.

Dieser Elektromotor ist fir den Einsatz in gewerblichen Anlagen bestimmt und unterliegt u. a.
folgenden Normen bzw. Richtlinien:

Normen

EN 60034-1, EN 60034-5, EN 60034-6, EN 60034-7, EN 60034-9, EN 60034-11, EN 60034-14
EN 60204-1

EU- Niederspannungsrichtlinie

Elektromotoren dieser Baureihe erfullen die Anforderungen der Niederspannungsrichtlinie
2014/35/EU (Konformitat).

EU- Maschinenrichtlinie

Elektromotoren sind Komponenten zum Einbau in Maschinen im Sinne der Maschinenrichtlinie.
Die Inbetriebnahme ist solange untersagt, bis die Konformitat des Endproduktes mit dieser
Richtlinie festgestellt ist (EN 60204-1 ,Elektrische Ausriistung von Maschinen® beachten).

EU-EMV-Richtlinie
Der Betrieb des Elektromotors in seinem bestimmungsgemafen Gebrauch muss den Schutzan-
forderungen der EMV-Richtlinie 2014/30/EU gentigen. Die sachgerechte Installation (z. B. rAum-
liche Trennung von Signalleitungen und Leistungskabeln, geschirmte Leitungen und Kabel etc.)
liegt in der Verantwortung des Errichters der Anlage und des Systemanbieters. Im Stromrichter-

betrieb sind auch die EMV-Hinweise des Stromrichter-, Geber- und Bremsenherstellers zu be-
achten.

Beachten Sie zudem die verbindlichen nationalen, 6rtlichen und anlagenspezifischen
Vorschriften!

Der Elektromotor ist fur folgende Umgebungsbedingungen ausgelegt:

e Umgebungstemperatur: 0 °C bis +40 °C
e Aufstellhdhe: <1000 m uber NN
¢ Relative Luftfeuchtigkeit: 5 % bis 85 %

Beachten Sie evtl. abweichende Angaben auf dem Typenschild bzw. in den technischen Unterla-
gen. Die Bedingungen am Einsatzort missen allen Leistungsschildangaben entsprechen.

Der Einsatz im Ex-Bereich ist verboten, sofern nicht ausdriicklich hierfir vorgesehen.
(Zusatzhinweise beachten) In der Umgebung des Elektromotors diirfen zudem keine
brennbaren Gasgemische und gefahrliche Staubkonzentrationen vorliegen. Span-
A nungsfihrende und heie Motorteile kdnnten sich entziinden und schwere Verletzun-
& gen und Sachschaden verursachen.

Falls im Sonderfall — im Einsatz in nicht gewerblichen Anlagen — erhéhte Anforderun-
gen gestellt werden (z. B. Beriihrungsschutz gegen Kinderfinger), sind diese Bedin-
gungen bei der Aufstellung anlagenseitig sicherzustellen.
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Motorausfihrung mit Selten-Erd-Magnete:

In der Nahe eines gezogenen bzw. offenliegenden Laufers mit einem starken Magnet-
feld sei auf folgende Gefahren hingewiesen:

e Personen mit elektronischen oder metallischen Implantaten (z.B. Herzschritt-
machern, Horgeraten, Platten oder Nageln) sind geféahrdet, wenn der Abstand
zwischen Implantat und Magnetpol weniger als 0,5 m betragt.

A e  Durch starke Anziehungskréafte zu ferromagnetischen Teilen besteht:
o Verletzungsgefahr durch Quetschen

o Gefahr der Zerstérung von Mel3- und Montagewerkzeug, Scheckkarten, Uhren
etc.

o Verunreinigung des Lauferpaketes durch angezogene Metallspane oder —pul-
ver.

Thermische Gefahrdung:

Vorsicht Verbrennungsgefahr!

An den Motoren kénnen Oberflachentemperaturen von tber 70 °C auftreten. Bei
Bedarf sind Beruhrungsschutzmaf3nahmen vorzusehen.

An heil3en Oberflachen dirfen keine temperaturempfindlichen Teile, wie z. B. normale
Leitungen oder elektronische Bauteile, anliegen oder befestigt werden.

Eine thermische Uberlastung der Motoren kann zur Zerstorung der Wicklung, der
Lager und zur Entmagnetisierung der Selten-Erd-Magnete fihren. Nutzen Sie den
Temperatursensor zur Temperaturkontrolle.

1.3 Verbot eigenmachtiger Umbauten und Veranderungen

Jegliche eigenméachtige Umbauten und Veranderungen am Elektromotor sind aus
= Sicherheitsgriinden nicht gestattet. Im Bedarfsfall fragen Sie bitte beim Motorenher-
,'® steller nach.

Es dirfen zum Betrieb des Elektromotors grundsatzlich keine Sicherheitseinrichtungen
demontiert oder auf3er Betrieb gesetzt werden.

2 Betriebsbedingungen

2.1 Produktbeschreibung

Die Elektromotoren der Baureihe ,,DSD2“ sind 8-polige Drehstrom-Synchron-Motoren mit
Selten-Erd-Magneten. Die Motoren besitzen aufgrund der geringen Rotortragheiten ein exzellentes
Beschleunigungsvermaogen.

Bei Betrieb mit einem motorgesteuerten Pulsumrichter sind diese Motoren hochdynamisch in Dreh-
zahl und Position zu regeln und damit bestens geeignet fur Anwendungen an Werkzeugmaschinen,
an Produktionsmaschinen (z. B. Druck, Verpackung, Textil), an Handhabungsgeriten sowie an
Robotern.

2.2 Lieferumfang

Die Lieferung ist auftragsbezogen zusammengestellt.

e Werden bei Anlieferung Transportschaden festgestellt, so sind diese unmittelbar dem
Transportunternehmen zu melden.

e Vergleichen Sie nach Erhalt der Lieferung sofort die Leistungsdaten und Ausfihrungen des
gelieferten Motors mit lhren Bestelldaten. Werden erkennbare Méangel oder eine unvoll-
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stéandige Lieferung festgestellt, so ist unmittelbar das zustandige Baumiller-Auf3enbiiro o-

der das Baumduller-Stammwerk in Nirnberg zu benachrichtigen.

Die Inbetriebnahme des Motors ist in beiden Féllen solange untersagt, bis der Mangel fachgerecht

behoben ist.

2.3 Typenschild

Das Typenschild ist der Identifikator fir jeden Elektromotor. Insbesondere die jeweilige Motornum-
mer ist fur jeden Elektromotor eindeutig und fiir die Riickverfolgung in unserem Hause unbedingt
erforderlich. Das Typenschild muss deshalb jederzeit lesbar sein. Entfernen Sie deshalb niemals

das Typenschild von Ihrem Motor.

Typenschild-Daten:
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Bild 1: Typenschild

1 Motornummer 10 Bemessungsfrequenz

2 Normen und Approbationen 11 Isolationssystem UL

3 Motortyp / Bezeichnung 12  Motor-Betriebsart

4 Motor-Schutzart 13 Bemessungsspannung Uy

5 Warmeklasse (Isolierstoffklassenbe- 14 Stillstandsmoment M,
zeichnung VDE) 15  Stillstandsstrom Iy

6  Motor wird mit Umrichter betrieben 16  Bemessungsdrehzahl ny

7 (optional) Versorgungsspannung der 17 Bemessungsleistung Py
Bremse DC 18  Artikelnummer

8 Motorart: 3-phasiger Drehstrommotor 19  Wuchtart

9  Zulassige Umgebungstemperatur

TAM 00699
DSD2 045 - 132
Drehstrom-Synchron-Motor

7
04 /2018
deutsch




2.4 Technische Daten

Einbaulage horizontal
Einbaulage vertikal, Wellenende nach unten
Einbaulage vertikal, Wellenende nach oben

Bei Einbaulage IM V3 in Verbindung mit Schutzart IP 64 ist der Wellendurch-

gang gegen Eintritt von Wasser und Schmutz zu schitzen.

Bauarten (EN 60034-7) IM B5
IM V1
IM V3
Hinweis:
IM B35
Hinweis:

Schutzart (EN 60034-5)
IP 64

IP 65

IP 54

Einbaulage horizontal bei Baugrof3e 132

Die Einbaulagen IM V1 und IM V3 sind bei der BaugréRe 132 nicht verfugbar.

mit Betrachtung der Wellendurchfiihrung

Standard: ohne Wellendichtring
(Baugrof3e 45-100)

Option: mit Wellendichtring
(Baugrof3e 45-100)

Baugrofiie 132

ohne Betrachtung der Wellendurchfiihrung

IP 67

IP 65
IP 65

IP 54
Achtung:

fur selbstgekihlte Variante (IC 410 und

IC 3W7); nicht fur Motoren mit Klemmkasten
(Baugrof3e 45-100)

fur oberflachengekuhlte Variante (IC 416)
(Baugrof3e 45-100)

bei Variante mit Klemmenkasten

(Baugrof3e 45-100)

Baugroflie 132

Alle aufgefuihrten Schutzarten werden nur erreicht bei komplett montierten

Steckverbindungen (Haupt- und Steueranschluss) und vollstandig geschlosse-

nem Klemmenkasten.
Kuhlverfahren (EN 60034-6) IC 410
IC 416

IC 3W7

Standard:
vollstéandig geschlossene Motorausfihrung,
selbstgekihlt ohne Liufter BaugréRe 45-100

Option: ab Baugrof3e 56
vollstandig geschlossener Motor,
oberflachengekuhlt mit Lifter,

Option ab Baugréf3e 56
vollstandig geschlossener Motor,
wassergekihilt,

Elektrische Anschlisse (vgl. Anhang) tUber abgewinkelte (3x90°) drehbare Einbaudosen.

Achtung:
ten

Hauptanschluss

Bei Stillstandsstromen |, > 36 A erfolgt der Hauptanschluss Gber Klemmenkas-

Einbaudose 8-polig / Klemmenkasten

Standard: UV W + Temperatursensor
Option: Bremse
Steueranschluss 12-polig Standard: Resolver
12/ 17-polig Option: Absolutwertgeber
Option: Geber + Temperatursensor

12-polig Option: Hiperface-Schnittstelle
17-polig Option: Endat 2.1-Schnittstelle

9-polig Option: Endat 2.2-Schnittstelle

Lifter (optional)

6-polig Stecker oder Klemmenkasten

Thermischer Motorschutz (EN 60034-11) Temperatursensor PT1000, KTY84 in der Statorwicklung

Wicklungsisolation (EN 60034-1) Warmeklasse F (A8 = 105 K)
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Umgebungstemperatur 0 °C... +40 °C (Standard)

Aufstellhdhe (EN 60034-1) <1000 m uber NN (Standard)

Walzlager mit Fettdauerschmierung Standard: Rillenkugellager

Option (ab BaugréRe 56): Zylinderrollenlager (A-Seite)

Rechnerische Lagergebrauchsdauer Lhio 20.000 h (Richtwert)

Schwinggiite (EN 60034-14) Standard: A
Sonder: B (bei Rillenkugellagerung)

Rundlauf (DIN 42955) Standard: N
Sonder: R (reduziert)

Ruttelfest (EN 60068-2-6) radial: 30 (10 Hz bis 100 Hz) BaugréiRe 45-100
axial: 0,59 (10 Hz bis 100 Hz) BaugréRe 45-100
radial: 3g (10 Hz bis 55 Hz) BaugrofRe 132
axial: 19 (10 Hz bis 55 Hz) BaugrélRe 132

Haltebremse Option

Drehzahlistwertgeber Standard: 2-poliger Resolver

(hochwertige Variante auf Anfrage)
Option:  Absolutwertgeber mit Hiperface-Schnittstelle
Option:  Absolutwertgeber mit Endat-Schnittstelle

Weitere Kennwerte finden Sie in unserer technischen Produktliste auf der Internetseite:
www.baumueller.de im Downloadbereich unter ,Technische Dokus®. Gegebenenfalls fordern Sie

die entsprechenden Unterlagen an.

Achtung!

Entspricht der gelieferte Elektromotor nicht der Standardausfiihrung geméanR der technischen Liste
oder wurden vertraglich Sondervereinbarungen getroffen, kénnen technische Abweichungen zu
dieser Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung vorliegen. Fordern Sie in diesem Fall die entspre-
chenden technischen Erganzungen an.

2.5 Transport, Lagersicherung, Zwischenlagerung

Wassergekihlte Motoren:

)

A

Um Frostschaden zu vermeiden ist sicherzustellen, dass sich wahrend des Transpor-
tes oder einer Zwischenlagerung bei Umgebungstemperaturen < 3 °C kein Kihlmittel
im Motor befindet. Das Ausblasen des Kiihlwassers kann mit Druckluft erfolgen.

Transport:

A

Die zulassigen Umweltbedingungen, die wahrend des Transportes auf den Motor ein-
wirken durfen, sind der DIN EN 60721-3-2 (Klasse 2K2/2M1) zu entnehmen. Der zu-
lassige Temperaturbereich ist entgegen der DIN auf — 15 °C bis + 60 °C reduziert.

Es sind geeignete Lastaufnahmemittel einzusetzen wie z. B. Gurtband, Schlaufenhe-
begurte usw. Zum Heben kénnen, soweit vorgesehen, auch die Hebetsen des Motors
verwendet werden.

Die Motorstecker dirfen nicht als Transportsicherung oder Hebedsen verwendet
werden.

Beim Transport sind die jeweiligen landesspezifischen Vorschriften zu beachten.
Hubgeréte, Transport- und Lastaufnahmemittel miussen den Vorschriften entsprechen.

Die Gewichtsangabe zu den einzelnen Elektromotoren entnehmen Sie bitte den technischen Unter-
lagen zum Produkt.

TAM 00699
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Die Motorwelle und die Anschlussflachen sind gegen Korrosion zu schitzen. Der Motor darf nur mit
Wellenschutzabdeckung transportiert werden. Schaden an der Motorwelle sind zu vermeiden.

Lagersicherung: (nur bei Motoren mit Zylinderrollenlager)

Um Transportschdden zu vermeiden wird bei Motoren mit Zylinderrollenlager der L&u-
fer mit Hilfe einer Transportsicherung am Wellenende blockiert.

f Diese Transportsicherung muss fiir weitere Transporte erneut verwendet werden.

Falls durch Aufziehen eines Abtriebselementes diese Sicherung nicht mehr verwendet
werden kann, sind beim Transport andere geeignete Maflinahmen zur Axialfixierung
des Laufers zu ergreifen.

Zwischenlagerung:

Wird ein Motor nach der Lieferung nicht zeitnah in Betrieb genommen, so ist er in einem trockenen,
staub- und schwingungsarmen Innenraum (V¢ < 0,2 mm/s) zu lagern.

Die Elektromotoren sollten nicht langer als max. 2 Jahre bei mdglichst gleichmé&Riger Temperatur,
nicht auBerhalb des Temperaturbereiches von -15 bis +60 °C, gelagert werden. Hdhere Lagerungs-
temperaturen im Rahmen der Gebrauchstemperatur beschleunigen den Alterungsprozess der
Dichtungen und der Lagerfette und wirken sich somit negativ auf die Gebrauchsdauer bereits vor
der Inbetriebnahme aus. Direkte Sonneneinstrahlung, UV-Licht und Ozon tragen ebenfalls zu einer
Alterung der Dichtelemente bei und sind deshalb ebenfalls unbedingt zu vermeiden!

Bitte beachten Sie, dass die Gewahrleistungsfristen ab Auslieferung zugesichert werden. Deshalb
empfehlen wir die Lagerzeit auf ein Minimum zu beschréanken.

Sollte dennoch eine langere Lagerung nicht zu umgehen sein, so sind die in der DIN EN 60721-3-1
aufgefiihrten Umweltbedingungen (Klasse 1K2/1M1) einzuhalten. Entgegen der DIN darf der Tem-
peraturbereich auf — 15 °C bis + 60 °C erweitert werden.

2.6 Aufstellbedingungen, Angaben zur Kihlung

Aéé Fur Motoren mit Wasserkihlung bitte zusatzlich Kapitel 9 beachten.

Umgebung:
Der Motor kann in Uberdachten Raumen entsprechen seiner Schutzart (siehe Motorleistungsschild)
bei staubiger oder feuchter Umgebung und normalen klimatischen Bedingungen aufgestellt werden.

Sofern keine Sondervereinbarungen getroffen wurden, ist der Antrieb standardméaRig auf folgende
klimatischen Einsatzbedingungen ausgelegt:

e Umgebungstemperatur 0 °C bis 40 °C
e Aufstellhéhe <1000 m tGber NN
¢ Relative Luftfeuchtigkeit 5 % bis 85 %

Alle weiteren zulassigen Einsatzbedingungen sind der DIN EN 60721-3-3 (Klasse 3K3/3212) zu
entnehmen.

Diese klimatischen Bedingungen sind bei der Aufstellung unbedingt zu beachten.

Es ist generell notwendig aggressive, atzende, abrasive sowie auch Kunststoff auflosende Medien
vom Motor und seiner Kihlluft fernzuhalten.

Bei AulRenaufstellung ist grundsatzlich Riicksprache mit dem Motorhersteller zu nehmen.
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Luftkahlung:
Umgebungsbedingungen vgl. Kap. 2.4 und technische Unterlagen zum Produkt.

Kihlverfahren IC 410 - Selbstkiihlung ohne Lifter
Kihlverfahren IC 416 - Oberflachenkihlung mit Lifter

Grundsatzlich zu beachten sind:

e Die Wéarmekonvektion und -strahlung darf durch die Einbaubedingungen nicht beeintrach-
tigt werden.

e Die Kihlluft bei forcierter Luftkiihlung muss ungehindert zu- und die Warmluft frei abstré-
men koénnen. Die erwdrmte Abluft darf nicht wieder angesaugt werden.

e Der Abstand zu benachbarten Maschinenteilen sollte 100 mm nicht unterschreiten.
e Bei starkem Schmutzanfall sind die Gehauseoberflache und die Luftwege regelméRig zu
reinigen.

e Die Motoren der Baugréf3e 132 bendtigen bei Luftkiihlung eine Mindest-Luftmenge von
2 5,8 m3/min (erforderliche Mindest-Druckhéhe 2 370 Pa)

Flanschanbindung:

Durch die Ankoppelung des Motors an die Anbauflache wird ein Teil der Motorverlustleistung tber
den Flansch abgefihrt.

In der nachfolgenden Tabelle 1 sind, abhéangig von der Achshdhe, die Abmessungen der Anbaufla-
chen aufgefiihrt. Diese Angaben sind Mindestwerte fir eine sichere Warmeableitung Gber die Mo-
torflanschflachen.

Achshdhe Stahlplatte: Breite x Hohe x Dicke Anbauflache
in mm in m?
45 250 x 250 x 10 0,06
56 — 100 450 x 400 x 30 0,18

Tabelle 1: Anbauflache

Bei groReren Anbauflachen verbessern sich die Warmeabfuhrbedingungen. Ein isolierter Anbau
der Motoren ist nicht zulassig.

2.7 Wuchten, Abtriebselemente, Schwingungen

Welle und Lager nicht mit Schlagen belasten!
Bei der Montage bzw. Demontage von Abtriebselementen sind keine Axialkrafte auf

den Motor zuléssig.
A Zu beachten sind die allgemein erforderlichen MaRhahmen fir den Berthrschutz der
' Abtriebselemente.

Wird ein Motor ohne Abtriebselement in Betrieb genommen, so ist die Passfeder ge-
gen Herausschleudern zu sichern.

Wuchten:

Bei optionaler Ausfuihrung mit Passfeder sind die Laufer standardmafiig mit halber Passfeder
dynamisch ausgewuchtet. (nach EN 60034-14 / DIN ISO 21940-32 / ISO 1940)

HINWEIS: Kennzeichnung der Auswuchtart am Wellenspiegel und Typenschild beachten!
H = Auswuchtung mit halber Passfeder (Standard)
F = Auswuchtung mit voller Passfeder (Sonderausfiihrung)
N = Auswuchtung ohne Passfeder (Sonderausfiihrung)
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Abtriebselemente:

Bei der Montage des Abtriebselementes ist auf die entsprechende Auswuchtart zu achten.
Die Abtriebselemente missen ihrerseits nach 1ISO 1940 gewuchtet sein.

Beim Auf- oder Abziehen von Abtriebselementen (z. B. Kupplungsscheibe, Zahnrad, Riemen-
scheibe) sind grundsatzlich geeignete Vorrichtungen zu verwenden.

Gewindebohrung im Wellenende benutzen.
Beim Abziehen Zwischenscheiben zum mechanischen Schutz der Welle benutzen.

Abtriebselelemente vor dem Aufziehen bei Bedarf erwarmen (max. zul. Temperatur am
Wellenende kurzzeitig 150 °C).

Achtung!

Bei Wellenausfiihrung ohne Passfeder sind die Abtriebselemente mit Hilfe geeigneter
Spannsétze auf der Abtriebswelle zu befestigen.

Bei Wellenausfihrungen mit Passfeder ist auf das Anliegen der Abtriebselemente an
der Wellenschulter zu achten. Hinweis: Fase bzw. Radius am Abtriebselement und
Wellenradius zur Schulter mussen aufeinander abgestimmt sein.

Wird die Gewindebohrung im Wellenende fur die axiale Sicherung von Abrtriebs-
elementen (z. B. Riemenschieben) benutzt, so sind die in der nachfolgenden Tabelle 2
aufgefiihrten Anzugsmomente nicht zu tberschreiten:

Gewinde Anzugsmoment

in Nm

M5 2,2

M8 10,0

M10 19,0

M12 33,0

M16 80,0

M20 160,0

Tabelle 2: Anzugsmomente am Beispiel einer Sicherungsschraube S einer Riemenscheibe

Geeignete Malinahmen zur Schraubensicherung sind anzuwenden!

Schwingungen:

A

Das Systemschwingungsverhalten am Einsatzort, bedingt durch Abtriebselemente,
Anbauverhéltnisse, Ausrichtung und Aufstellung sowie durch Einflisse von Fremd-
schwingungen, kann zur Erhéhung der Schwingwerte am Motor flhren.

Mit Ricksicht auf eine einwandfreie Funktion des Motors und eine lange Lagerlebens-
dauer durfen die zulassigen Schwingwerte nach EN 60034-14 nicht Uberschritten wer-
den. Unter Umstanden kann das komplette Auswuchten des Laufers mit dem Abtrieb-
selement erforderlich sein (nach 1SO 1940).

Die imitierten Schwingungen nach Montage dirfen die zulassigen Beschleunigungen
(vgl. Kap. 2.4 ,Technische Daten®) nicht Giberschreiten.

Bei Veranderungen gegeniiber dem Normalbetrieb, z. B. erhdhte Temperaturen, Ge-
rausche, Schwingungen, ist im Zweifelsfall der Motor abzuschalten, die Ursache zu
ermitteln und eventuell Riicksprache mit dem Hersteller zu fihren.

TAM 00699
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3 Montage

3.1 Sicherheitshinweise

Vor der Montage:

A

Montieren bzw. nehmen Sie niemals einen beschéadigten Elektromotor in Betrieb.
Bauen Sie den Elektromotor niemals in eine beschadigte Maschine ein.

Vergewissern Sie sich vor dem Einbau, dass der Elektromotor fur lhre Maschine
geeignet ist.

Bei der Montage:

A

Montieren Sie den Motor nur an den dafiir vorgesehenen Befestigungsméglichkeiten.
Vermeiden Sie Hammerschlage oder unzulassige Schockbelastungen bei der Montage.

Bringen Sie alle Abdeckungen und Sicherheitseinrichtungen an. Alle Schutzeinrichtun-
gen mussen den gultigen Vorschriften (z.B. EN 60204) entsprechen.

Luftkihlung:

Es sind an den Luftein- und Luftauslasséffnungen Schutzvorrichtungen anzubringen,
wenn im Betrieb die Mdglichkeit besteht, dass Fremdkorper in den Lifter fallen kdnnten.

3.2 Aufstellen, Befestigen

Prifen Sie vor und wahrend der Montage, ob:

TAM 00699

der Motor unbeschadigt ist (z. B. darf der Wellendichtring in keinerlei Weise durch
scharfe bzw. spitze Gegenstande beschadigt werden).

der Motor nicht im Gefahrenbereich anderer Einrichtungen montiert wird.

die bestimmungsgemafle Verwendung eingehalten wird (vgl. Kap. 1.2, Kap. 2.4).
Typenschildangaben, Warn- und Hinweisschilder beachten.

das Korrosionsschutzmittel am  Wellenende  rickstandsfrei  entfernt ist.
Bei Verwendung handelstiblicher Losungsmittel wie Azeton oder Waschbenzin darf der
Wellendichtring nicht benetzt werden!

der Motor fir die Umgebungsbedingungen und Umwelteinfliisse vor Ort entsprechend
ausgelegt ist (vgl. Kap. 2.4).

der Einbauraum in der Maschine fur die Kiuhlart des Elektromotors geeignet ist Der An-
bau des Motors muss so erfolgen, dass eine ausreichende Verlustwarmeabfuhr Gber die
Gehauseoberflache und Uber die Motorflanschflache gewahrleistet ist; bei Luftkiihlung
die Zu- und Abluft ungehindert stromen kann ohne dass die Abluft wieder angesaugt
wird; bei Wasserkiihlung der Anschluf? von Kihlleitungen mdéglich ist (vgl. Kap. 2.6 und
9).

zum AnschlieBen des Motors und fur Inspektions- und Wartungsarbeiten gentigend
Raum in der Maschine vorgesehen ist.

Die Einbaumal3e des Motors mit Toleranzangaben entnehmen Sie bitte den Techni-
schen Unterlagen oder lhrem ausgehéandigten MaRbild.

der Motor mit den zur Verfugung stehenden Befestigungsmdoglichkeiten und Anschluss-
daten montiert und betrieben werden kann.

Bei der Anflanschung des Motors ist auf eine gute und gleichmagige Auflage der
Flanschflache zu achten. Die Aufnahmesitze und Anlageflachen miissen unbeschédigt
und sauber sein. Sie sollten in exakter Lagegenauigkeit zu den verbindenden Wellen
stehen, um im Gesamtsystem schadliche Belastungen durch Versatz fur Lager, Wellen
und Gehéause zu vermeiden. Beim Anziehen der Flansch-Befestigungsschrauben (min-
destens in Festigkeitsklasse 8.8) sind Verspannungen an der Flanschverbindung zu
vermeiden.
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bei vertikaler Aufstellung mit Wellenende nach oben sichergestellt ist, dass keine Flus-
sigkeit in das obere Lager eindringen kann.

die zulassigen Radialkrafte entsprechend den Betriebskennlinien der technischen Unter-
lagen zum Produkt nicht Uberschritten werden (ggf. Klarung Uber Baumiiller-
Niederlassung).

Bei Axialkraften ist grundsatzlich eine Klarung tiber den Motorhersteller erforderlich.

die Bremse (optional) nach Anlegen der Betriebsspannung geliiftet werden kann (hérba-
res Schaltgerdusch).

sich der Rotor gleichmaBRig und ohne Streifgerdusche drehen Ilasst.
Bei Motor mit integrierter Bremse zuvor Bremse liften.

die Ausfiihrung der Motor-, Geber- und falls vorhanden, der Lufterleitung, den Vorgaben
aus den technischen Unterlagen zum Produkt entsprechen.

die Abtriebs- bzw. Antriebselemente gesichert sind.

das komplette Kihlsystem funktionsfahig ist, und gegen evtl. hineinfallende Fremdkor-
per geschutzt ist.

4 Elektrischer Anschluss

Wichtige Hinweise:

A

Alle Arbeiten nur von dafir qualifiziertem Fachpersonal ausfiihren lassen!

Alle Arbeiten nur im spannungslosen und gegen Wiedereinschaltung gesicherten Zu-
stand der Anlage ausfiihren! (auch Hilfsstromkreise)

Alle Arbeiten nur bei Motorstillstand ausfiihren!
Bei Drehstrom-Synchronmotoren mit Dauermagneterregung kénnen bei rotierendem L&ufer an
den Motorkontakten Spannungen > 60 V auftreten.

Vorschriften fir Arbeiten in elektrischen Anlagen einhalten!

Achtung!

Die Sicherheitsvorschriften fiir Arbeiten in elektrotechnischen Anlagen nach
EN 50110-1 sind einzuhalten.

Freischalten

Gegen Wiedereinschalten sichern

Spannungsfreiheit feststellen

Erden und Kurzschlie3en

Benachbarte unter Spannung stehende Teile abdecken oder abschranken

A

A
Atad

Der Betrieb des Elektromotors ist nur in Verbindung mit einem entsprechend
projektierten Umrichter zuldssig. Der direkte Anschluss ans Drehstromnetz kann zur
Zerstorung des Motors fuhren.

Auf die richtige Phasenfolge und die Anschlussbelegung ist zu achten.

Die elektrischen Verbindungen, Schutzleiterverbindungen und Schirmverbindungen
(beim Einsatz geschirmter Leitungen) missen dauerhaft sicher ausgefiihrt sein.

Bertiihren Sie niemals die Kontakte von Geber und Temperatursensoren mit den
Handen oder mit Werkzeugen, die elektrostatisch aufgeladen sind oder sein kénnen!
Geber und Temperatursensoren sind elektrostatisch gefahrdete Bauteile.

Elektrische Installation:

TAM 00699

Die sachgerechte Installation liegt in der Verantwortung des Errichters der Anlage.
Die Motordaten auf dem Typenschild sind zu beachten.

Anschlussleitungen und Steckverbindungen missen fir die auftretenden Spannungen
und Stromstérken richtig bemessen und fir die Verlegungsart geeignet sein.
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Der Anschluss des Motors einschlie3lich seiner Baugruppen (Bremse, Geber, Lifter
etc.) hat nach Vorgabe der Schaltbilder zu erfolgen (vgl. beigelegte Schaltbilder bzw.
Kap. 8).

Um elektromagnetische EMV-Stérungen von Motorzuleitungen und deren Folgen auf
Geber und Steuerungssysteme zu vermeiden, sind abgeschirmte Leistungs- und Geber-
leitungen zu verwenden. Beachten Sie hierzu die EMV-Hinweise des Umrichterherstel-
lers.

Aus Griunden der Betriebssicherheit empfehlen wir von Baumiller konfektionierte An-
schlussleitungen einzusetzen(siehe Technische Produkt-Liste).

Vor dem AnschlieBen sind die Einbaudosen, Stecker und falls vorhanden der Klemmen-
kasten auf evtl. Beschadigung, Korrosion, Verschmutzung, und Feuchtigkeit zu Uberpri-
fen.

Zur Gewabhrleistung der Schutzart ist auf richtigen und festen Sitz der Steckerverschrau-
bungen, der Dichtungen und Dichtflachen der Stecker und des Klemmenkastens zu
achten.

Hinweis! Ebenfalls zur Wahrung der Schutzart sollten die drehbaren Anschlussdosen
insgesamt nicht mehr als 5x in ihrer Anschlussrichtung durch Drehen verandert werden.

Steck- und Klemmenkastenverbindungen dirfen keiner mechanischen Belastung aus-
gesetzt werden. Wenn erforderlich Verdreh-, Zug- und Schubentlastungen sowie Knick-
schutz vorsehen.

Bei Hauptanschluss tUber Klemmenkasten ist zusatzlich zu beachten, dass:

die Leitungsenden nur soweit abisoliert werden, dass die Isolierung bis nah an die
Kabelschuhe bzw. Klemmen reicht. Abstehende Drahtenden unbedingt vermeiden.

die verwendeten Kabelschuhe den Abmessungen und Querschnitten der Klemmen und
Leitungen angepasst sind.

die Schraubverbindungen der elektrischen Anschlliisse mit dem vorgegebenen Anzugs-
drehmoment festgezogen sind (vgl. 8.2 Tabelle 4/ 8.3 Tabelle 5).

die Schutzart erhalten bleibt.

Hinweis! Alle nicht bendétigten Einfihrungen sind mit metallischen Verschlusselementen
zu verschlieRen. Die Dichtelemente missen beim Verschliel3en des Klemmenkastens
funktionstlichtig und unbeschéadigt sein.

5 Inbetriebnahme, Betrieb

5.1 Sicherheitshinweise

Arbeiten am Elektromotor:

A

Fihren Sie alle Arbeiten am Elektromotor nur aus, wenn der Motor stillsteht, span-
nungslos und abgekuinhlt ist. Alle wahrend der Arbeiten am Motor gelésten Verbindun-
gen, wie Schrauben usw.; sind vor Inbetriebnahme wieder zu befestigen.

Beachten Sie bei den Arbeiten unbedingt die technischen Hinweise in den jeweiligen
Kapiteln dieser Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung.

Achtung!
Bei optional eingebauter Haltebremse darf diese wéhrend der Arbeiten am Motor keine
sichernde Funktion Ubernehmen (z.B. Halten von Lasten).

TAM 00699
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Lebensgefahr durch elektrischen Strom:

Stellen Sie sicher, dass der Elektromotor freigeschaltet und ohne Spannung ist.

Losen Sie niemals wahrend des Betriebes die Anschlliisse am Motor.

SchlieBen Sie Messgeréte nur im strom- und spannungslosen Zustand an.

Beginnen Sie die Arbeiten an den Motoranschliissen erst, nachdem Sie sichergestellt
haben, dass weder Potential noch Spannung vorhanden ist.

Im Betrieb liegt elektrisches Potential an den Motorkontakten und an den
Motorwicklungen an. Beriihren Sie niemals diese Baugruppen / Elemente wéhrend des
Betriebs.

Montage und Demontage von Sicherheitseinrichtungen:

Der Elektromotor darf ohne montierte Sicherheitseinrichtungen nicht betrieben werden.

Zur Montage und Demontage von Komponenten und Systemen, die zur Uberwachung
des sicheren Motorbetriebs vorgesehen sind, muss der Motor auBer Betrieb gesetzt
werden.

Gefahr bei Beruhrung:

Stellen Sie sicher, dass der Elektromotor stillsteht und gegen Wiedereinschalten gesi-
chert ist, bevor Sie ihn berthren.

Berthren Sie die Abtriebswelle nur im spannungslosen Zustand und bei stehendem
Motor. Ansonsten besteht eine Gefahrdung durch den rotierenden Laufer.

Verbrennungsgefahr! Berlhren Sie niemals im Nennlastbetrieb das Motorgehduse.
An den Motoren kénnen Oberflachentemperaturen von tiber 70 °C auftreten.

B B>

5.2 Prifungen vor der Inbetriebnahme
e Der Antrieb ist unbeschadigt und befindet sich nicht im Gefahrenbereich anderer Einrich-
tungen.

e Der Motor ist ordnungsgemaf ausgerichtet und befestigt. Verschraubungen sind richtig
angezogen.

e Alle zugehdrigen Schutzeinrichtungen (mechanisch, thermisch, elektrisch) sind montiert.
e Die Motoranschlisse sind ordnungsgemal ausgefihrt.

e Die Leitungen berihren nicht die Motoroberflache.

e Das Schutzleitersystem ist richtig ausgeftihrt und auf Funktion gepruft.

e Der Antrieb blockiert nicht (Bremse liften, soweit vorhanden).

e Not-Aus-Funktionen sind Gberpruft.

o Der Lifter ist ordnungsgemanR angeschlossen, die Funktionsféahigkeit ist Uberpruft.
5.3 Inbetriebnahme, Betrieb

Hinweis zur Funktion der Bremse (soweit vorhanden):

Die Bremse ist als Halte-Bremse mit Notstopp-Funktion ausgelegt.

i} (Stromausfall, Not-Stopp)
: - | Der Einsatz als Arbeitsbremse ist nicht zulassig.

Die Inbetriebnahme ist ausschlielZlich von qualifiziertem Personal durchzufiihren
Die Inbetriebnahmeanleitung des Umrichters ist dabei unbedingt zu beachten.
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Prifungen wahrend der Inbetriebnahme:

Bremse liften, soweit erforderlich.

Sind alle Baugruppen des Motors, wie Bremse, Geber, Lifter etc. auf Funktion Uberprift
und werden lhre Einsatzbedingungen eingehalten?

Sind alle elektrischen Anschlisse und Verbindungen vorschriftsméaRig ausgefihrt und be-
festigt (Schaltbilder beachten, vgl. . Kap. 8 bzw. beigelegte Schaltbilder)?

Sind alle SchutzmaRnahmen getroffen und funktionstiichtig, die ein Beriihren von span-
nungsfihrenden Teilen, heiBen Oberflachen, drehenden und sich bewegenden Teilen und
Baugruppen ausschlieRen?

Sind alle Abtriebselemente nach Vorgabe der Hersteller montiert und eingestellt?

Ist sichergestellt, dass die max. zul. Drehzahl n.,,, des Motors nicht Gberschritten werden
kann? Die max. zul. Drehzahl n,y ist die hochste kurzzeitig zulassige Betriebsdrehzahl.

Prifungen wahrend des Betriebes:

Auf auBergewothnliche Gerédusche achten.

Beim Auftreten von Streif- und Kratzgerduschen, mahlenden Geréuschen o. a. Antrieb so-
fort stillsetzen und Ursachen ermitteln.

Motoroberflache und Anschlussleitungen auf Verschmutzung kontrollieren (z. B. Staubab-
lagerungen, Olverschmutzung, Feuchtigkeit, Undichtigkeit etc.).

Wartungsintervalle kontrollieren.

Luftein- und Luftaustrittséffnungen auf Verschmutzung kontrollieren.

5.4 Betriebsstdorungen

Sicherheitshinweise:

Fehlersuche und Fehlerbeseitigung nur von qualifiziertem Personal durchfiihren las-

sen.
& Schutzeinrichtungen nicht aul3er Funktion setzten — auch nicht im Probebetrieb.

Kuhlleitungen im drucklosen Zustand demontieren.

Anschlussleitungen nur im spannungsfreien und abgesicherten Zustand l6sen und
wieder montieren.
Beachten Sie die 5 Sicherheitsregeln des ,Freischaltens® (vgl. Kap. 4).

Auf heilRe Oberflachen achten!

Bei Betriebsstérungen grundséatzlich

Betriebsanleitung der Maschine / Anlage beachten.
Betriebsanleitung des Umrichters beachten.
Im Bedarfsfall bei Motor- oder Umrichterhersteller nachfragen.

Folgende Parameter sollten Sie bereithalten:

TAM 00699

Typenschilddaten
Art und Ausmalf der Stérung; Begleitumstande der Stérung

Applikationsdaten (Zyklus von Drehmoment, Drehzahl und Kréften tber der Zeit; Umge-
bungsbedingungen)
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Die nachfolgende Auswahl an Fehlerursachen kann im Stérungsfall zur Fehler-Behebung niitzliche

Hilfestellungen geben:

Stérung

Fehlerursache

Behebung

Motor lauft nicht an

Reglerfreigabe fehlt

Regler-Fehler, Geber-Fehler

Bremse liiftet nicht

Bremse defekt

Spannungsversorgung fehlt

Drehfeld

Reglerfreigabe aktivieren

Fehlerlisting am Umrichter
bzw. Regler auslesen, Fehler
beheben

Ansteuerung, Anschluss und
Spannungsversorgung prufen

Reparatur durch Hersteller

Anschluss und Spannungs-
versorgung prufen

Phasenfolge prifen, ggf.
Tausch der Anschlussleitun-
gen

Unruhiger Lauf

Schirmung in den Anschluss-
leitungen unzureichend

Reglerparameter zu hoch

Schirmanbindung und Erdung
Uberprufen

Reglerparameter optimieren

Lagerschaden

Vibrationen Kupplungselemente oder Ar- Nachwuchten
beitsmaschine schlecht ge-
wuchtet
Mangelnde Ausrichtung des Maschinensatz neu ausrichten
Antriebsstranges
Befestigungsschrauben locker | Schraubverbindungen prifen
und sichern
Laufgerausche Fremdkorper im Motor Reparatur durch Motorherstel-

ler

Reparatur durch Motorherstel-
ler

Motor wird zu warm
Motortemperaturiiberwachung
spricht an

Uberlastung des Antriebs

Verschmutzung der Motor-
oberflache bzw. Luftkanale

Filter stark verschmutzt (bei
MotorbaugrofRe 132)

Beengte Einbaubedingungen

Bremse liiftet unzureichend -
schleifende Bremse

Motorbelastung prifen und
mit Typenschilddaten verglei-
chen

Motoroberflache bzw. Luftka-
néale reinigen

Prifen und ggf. reinigen oder
auswechseln

Motoreinbau entsprechend
Kap. 2.6 bzw. 3 prifen

Reparatur durch Motorherstel-
ler

Stromaufnahme zu hoch,
Motordrehmoment zu gering

Rastwinkel falsch

Rastwinkel Uberprifen und
gof. einstellen

Tabelle 3: Betriebsstérungen
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6 Inspektion und Wartung

Arbeiten am Elektromotor:

Fuhren Sie alle Arbeiten am Elektromotor nur aus, wenn der Motor stillsteht, span-
nungslos und abgekihlt ist. Alle wahrend der Arbeiten am Motor geldsten Verbindun-
gen wie Schrauben usw. nach der Inspektion bzw. Wartung wieder befestigen.

Beachten Sie bei den Arbeiten unbedingt die technischen Hinweise in den jeweiligen
f Kapiteln dieser Inbetriebnahme- und Wartungsanleitung.

Beachten Sie unbedingt bei Wartungsarbeiten die Sicherheitshinweise wie Sie auch
fur die Inbetriebnahme des Motors gelten (vgl. Kap 5.1).

Achtung!
Bei optional eingebauter Haltebremse darf diese wahrend der Arbeiten am Motor keine
sichernde Funktion Gibernehmen (z. B. Halten von Lasten).

6.1 Inspektion

Je nach ortlichen Verschmutzungsgrad sind regelméRige Reinigungen vorzunehmen, um eine aus-
reichende Abfiihrung der Verlustwéarme auf Dauer sicherzustellen.

Ist eine Bremse optional eingebaut, so sind Verschlei3grenzen vorgegeben. (z. B. max. zul. Be-
triebsluftspalt, begrenzte Anzahl von Notbremsungen) Der aktuelle Verschleil3grad der Bremse ist
regelmafig zu kontrollieren. Bei Erreichen von zuléssigen Verschleil3grenzen ist die Bremse zu
tauschen (vgl. Kap 6.2).

Ist optional ein Wellendichtring eingesetzt, so ist dieser regelmafig auf seine ordnungsgemafe
Funktion zu kontrollieren (Leckage).

6.2 Wartung

Abhéangig von den Betriebsbedingungen (wie z. B. Betriebsart, Temperatur, Drehzahl und Belas-
tung) ergeben sich zum Teil sehr unterschiedliche Gebrauchsdauern der Lagerstellen und Dich-
telemente.

Bei storungsfreiem Betrieb empfehlen wir als allgemeine Richtwerte fur die Wartung:

e Den Wechsel der Lagerung nach etwa 20.000 Betriebsstunden. (Die Lagerung wird auf ei-
ne rechnerische Lagergebrauchsdauer von 20.000 Betriebsstunden ausgelegt).

o Den Wechsel des Wellendichtringes, sofern vorhanden, bei auftretender Leckage durchzu-
fuhren.

Ist eine Bremse optional eingebaut, so ist bei Erreichen ihrer Verschlei3grenze diese unbedingt zu
tauschen.

Die Wartungsarbeiten sind tber die Firma Baumdller selbst oder tiber einen von der Firma
Baumdiller beauftragten Fachbetrieb ausfuhren zu lassen.

Zu den eigenverantwortlichen Wartungsarbeiten des Betreibers gehoren:
= das Reinigen der Motoroberflachen und der Luftkanéle.

= das Wechseln oder Reinigen der Filtermatten beim Einsatz von Staubfiltern (bei Mo-
torbaugrofie 132):

Staubfilter sollten in der Regel nach 100 Betriebsstunden gereinigt oder getauscht wer-
den. Liegt eine hohe Verschmutzung vor, so sind die Wartungsintervalle diesbezuglich zu
verkirzen.

Trockenverschmutzte Filter lassen sich durch Absaugen, Ausblasen oder Ausklopfen rei-
nigen. Feuchtverschmutzte Filter kénnen im lauwarmen Wasser unter Zugabe von han-
delstiblichen Waschmitteln ausgespilt und anschlieRend getrocknet werden.
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Hinweis: Beim Wechseln der Filtermatten sollten nur Original-Ersatzfilter vom Motorher-
steller verwendet werden. Diese kénnen unter Angabe der Motor- oder Artikelnummer
(siehe Typenschild) bei der Fa. Baumiiller angefordert werden.

Achtung!
Bei Motoren, die in sicherheitsgerichteten Anwendungen zum Einsatz kommen, sind bei

Wartung und Service zwingend die Vorgaben, der technischen Anweisung TAM 00697 zu
beachten.

7 Entsorgung

Der Motor ist unter Einhaltung der nationalen und 6rtlichen Vorschriften im normalen Wertstoffpro-
zess zu entsorgen.

Achtung: Die Laufer der-Motoren enthalten Selten-Erd-Magnete mit hohen magnetischen Ener-
giedichten. Siehe auch Hinweis in . Kap 1.2

Die Geberelektronik (sofern optional ein Absolutwertgeber eingebaut wurde) ist fachgerecht als
Elektronikschrott zu entsorgen.
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8 Anhang 1: Polbelegungen (Leistungs- und Steueranschliisse)

Legende:
- U;V; W Leistungsanschluss
- K+ /K- Temperaturfuhler (KTY84-130)
- R1/R2 Temperaturfihler (PT 1000)
- BD+/BD- Bremse
- SL Schutzleiter

8.1 Hauptanschluss tber Stecker
Der Stillstandsstrom |, des Motors bestimmt die Einbaudosengréile.

Grofke 1: lgbis 20 A Grofle 1,5: | bis 36 A

Kontaatsate det Enbaudone Kantastsate der Enbaudose

cantuctaade maunti g e cantectwde mounting bow

Grosse 1
Sze 1
Pn A B c 5) Pin + - 1 2
Signal | BD+ BD- 8 = ke " Signal BO+ BD- %%
Pin 1 3 3 4 Pin T A W
Signdd | U — v W | signal | U = Vv W

Bild 2: Hauptanschluss mit Temperatursensor und Bremse

Hinweis:  Wird optional der Temperaturfihler Gber das Geberkabel geleitet, entfallen die Signa-
le K+ und K- in obigen Schaltbildern.

8.2 Hauptanschluss tber Klemmenkasten (Standardausfiihrung gemaf Katalog)

Einsatz bei Stillstandsstrom Iy > 36 A

TB1 | TB2
K+ K- | BD- | BD+
gelb | schwarz

Bild 3A: Klemmenbelegung mit Temperatursensor und Bremse bei Motorbaugrdf3e 56 bis 100
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K+

gelb/ yelloy

K -

schw./black

K+

gelb/ yello

K-

lschw./blac

Reserve

W ) (w

L1

L3

Bild 3B: Klemmenbelegung mit Temperatursensor und Bremse bei Motorbaugrofle 132

Achtung:

Beim Temperaturfiihler KTY 84 muss beim AnschlieBen auf die Polaritat geachtet werden. Bitte

Sicherheitshinweise Kap 4 beachten

In Tabelle 4 sind die Kabeleinfihrungen der Klemmenkasten und die Hauptanschlussklemmen mit
den zulassigen Anzugsdrehmomenten zusammengefasst.

Bei den Verschraubungen fur die KabeleinfUhrungen empfehlen wir EMV Verschraubungen

einzusetzen.

Beim Anziehen der Klemmenmuttern empfiehlt es sich, am Leiter gegenzuhalten, um das
Klemmenbrett von Torsionskraften freizuhalten.

Klemmenkasten-

Kabeleinfihrung

Anzahl der

Anzugsdrehmomente fur

gréile Hauptanschlussklemmen die Klemmen in Nm
(1156 1 X M40 + 1 x M25 3x M6 3,0
(1196 1x M50 + 1 x M25 3xMs 6,0
(1258 2 X M25 + 1 x M25 3x M8 6,0
2 xM40 + 1 x M25
2 xM63 + 1 x M25
2 xM63 + 1 x M25 3 xM10 10,0

Tabelle 4: Klemmenkastenausfihrungen
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8.3 Hauptanschluss tber Klemmenkasten (Kundenspezifische Ausfiihrung nach
EN 60034; nicht UL-approbiert)

Klemmkastengrofie:
56:

v - 3
po——-——e \
" . aC "

71

Bild 4: Klemmenbelegung Sondervariante

In Tabelle 5 sind die Kabeleinfiihrungen der Klemmenké&sten und die Hauptanschlussklemmen mit
den zuldssigen Anzugsdrehmomenten zusammengefasst.

Bei den Verschraubungen fir die Kabeleinfhrungen empfehlen wir EMV Verschraubungen einzu-

setzen.

Beim Anziehen der Klemmenmuttern empfiehlt es sich, am Leiter gegenzuhalten, um das Klem-
menbrett von Torsionskréaften freizuhalten.

Klemmenkasten- Kabeleinfihrun Anzahl der Anzugsdrehmomente fir die
groéile 9 Hauptanschlussklemmen Klemmen in Nm
56 I1xM20+ 1xM16 3xM4 1,2
I1xM25+ 1xM16 3xM4 1,2
I1xM20+ 1xM16 3xM6 3,0
71
IxM25+ 1xM16 3xM6 3,0
100 1xM40+ 1xM16 3xM8 6,0

Tabelle 5: Klemmenkastenausfiihrungen
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zifische Variante)

8.4 Haupt- und Steueranschluss Uber Kombinations-Anbaudose (Kundenspe-

Die Kombinations-Anbaudose ist generell auf dem B-Lagerschild des Antriebes montiert. Die
Dose ist 90 °gewinkelt und entgegen der Standardausfiihrung der Motoren nicht drehbar.

Kontaktseite
1 Einbaudose

Pin 2 3 4 5 6
Signal Sin1 Sin 2 / / / Schirm
Farbe [ selb | blau

LTN

Pin 7 8 9 10 11 12
Signal Ref 1 K+ K- Refl | Cos1 Cos 2
Farbe | schwarz/ rot/

LTN weiRk gelb | schwarz | \\vaip rot schwarz
Pin B L U Y W |N| A
Signal Br. - + U v w Br. +
Farbe | schwarz rot

Bild 5: Polbelegung der Kombinations-Anbaudose

AuBenbereich: Pin B bis A zeigt die Polbelegung fiir Leistungsanschluss und PE-Bremse.

Innenbereich:

TAM 00699
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8.5 Liufter-/ Geblaseanschluss tiber Anschlussdose oder Klemmenkasten

Kontaktseite der
Einbaudose

Pin 1 2 4 5
. L+ L-
Signal (2av) | o)
e I
Pin 6 -—
N i
Signal -
Anschiulischema KA
AnschluRdose 6-polig 2038
DC - Lifteranschluss 0T e

Baumiiller Nirnberg GmbH

[ Contact wm

Kortumtvens
b oee TOWENg bos

Pin
Sgnal N
Pn L}

Signal v

At dnctwre | Convemon Sagree KA

Steckeranschiull Lufer 115V

FanMotor 115V L

Baumulier Nurnberg GenbH

Kontaktseite der Contact side
Einbaudose mounting box
— T~
7 (N
y 75 1 \
f \I
i (6 \
\ 4 2 | ,)
\"\ ) //
\Q;; =) &
WS //
Pin 1 2 4 5
Signal u
Pin | 6 =
L
Signal =
Anschiuischema / Connection diagrarm | KA
Steckeranschiug Lufter 230V s |
Fan-Motor 230V [Toorrz ]
Baumdiller Nirnberg GmbH

24V DC - Variante

115V AC - Variante

230V AC - Variante

Bild 6A Polbelegung Lufteranschluss tber Stecker (Lufter bei Baugrdf3e 56 bis 100 )

W wo

L2 L3

Vanfesieile sor
Einbwadom

Pin ' >
Signal V W u
Pin I -b

.
Signat =

Aveehlfincrara KA

Anschlufs fur LUfter 207 it

6 - poliger Stecker e

Baumiller Nirnberg

Bild 6B Klemmenbelegung Geblaseanschluss tiber Klemmenkasten (Geblasemotor bei Baugréflle 132)

Bild 6C Polbelegung Geblaseanschluss lber Stecker (axial integriertes Geblase bei Baugroe 132)
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8.6 Steueranschluss : Resolver

Pin Signal Option bei Belegung
KTY auf Geberdose
1 cos — cos —
2 - -
3 - -
4 - -
5 sin — sin —
6 sin + sin +
7 - K — oder R2
8 cos + cos +
9 - K + oder R1
Ansicht auf Kontaktseite der Einbaudose 10 ref + ref +
11 - -
12 ref — ref —

Bild 7: Polbelegung Resolver

8.7 Steueranschluss : SRS/ SRM 50

(Absolutwertgeber mit Hiperface-Schnittstelle der Fa. SICK / Stegmann)

Pin Signal Option bei Belegung
KTY auf Geberdose
1 COsS - COosS -
2 + 485 + 485
3 - K + oder R1
4 - K — oder R2
5 sin + sin +
6 sin - sin -
7 — 485 — 485
8 cos + cos +
9 - -
Ansicht auf Kontaktseite der Einbaudose 10 GND GND
11 - -
12 +U +U
Bild 8: Polbelegung SRS / SRM 50
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8.8 Steueranschluss: SEK / SEL 52

(Absolutwertgeber mit Hiperface-Schnittstelle der Fa. SICK / Stegmann)

Pin Signal Option bei Belegung
KTY auf Geberdose
1 Ccos - Cos -
2 + 485 + 485
3 - K + oder R1
4 - K — oder R2
5 sin + sin +
6 sin - sin -
7 - 485 — 485
8 cos + cos +
9 - -
Ansicht auf Kontaktseite der Einbaudose 10 GND GND
11 - -
12 +U +U

Bild 9: Polbelegung SEK / SEL 52

8.9 Steueranschluss : ECN 1313/ EQN 1325

(Absolutwertgeber mit Endat 2.1-Schnittstelle der Fa. Heidenhain)

Pin Signal Option bei Belegung
KTY auf Geberdose
1 Up Up
2 - -
3 - -
4 ov oV
5 - K + oder R1
6 - K — oder R2
7 Up Up
8 Clock Clock
Ansicht auf Kontaktseite der Einbaudose 9 Clock inv. Clock inv.
10 oV oV
11 - -
12 B + B+
13 B - B -
14 Data Data
15 A+ A+
16 A-— A-
17 Data inv. Data inv.
Bild 10: Polbelegung ECN 1313/ EQN 1325
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8.10 Steueranschluss : ECN 1325/ EQN 1337
(Absolutwertgeber mit Endat 2.2-Schnittstelle der Fa. Heidenhain)

Pin Signal
[ 1 Clock
@ 2 Clock inv.
@ ©, 3 ”
@ 4 oV
@ @ 5 Data
@ @ 6 Data inv.
7 Sensor Up
Ansicht auf Kontaktseite der Einbaudose 8 Sensor 0 V
(M23) 9 )

Bild 11: Polbelegung ECN 1325/ EQN 1337 (M23)

Hinweis:

e Fir nicht aufgefiihrte Gebertypen und bei optionaler Leitung des Temperaturfihlers tber
das Geberkabel, entnehmen Sie die Polbelegung den entsprechend beigelegten Schalt-
bildern bzw. technischer Unterlagen.

e Die Geber unter Punkt 8.7 bis 8.10 sind ESD geféahrdete Bauteile.

e Beiden technischen Daten handelt es sich um Angaben des Geberherstellers, fiir deren
Richtigkeit wir keine Haftung tbernehmen.

8.11 Bremsenanschluss bei Baugrof3e 132

[ [efe]uw] |
O

@

S Kortiskisens der
o > Eirhutose
/
,/ f_a
/
||| 1'4 A
\
\\_
B Brors
N Mbroschates
Pn A B C D
S.mal M M
Pn 1 = 3 4
Signal B8 8
Polbelegung Stecker (belliftete Motorvarian-
te)

Klemmenbelegung bei Anschluss Uber Brem-
senklemmenkasten (wassergekihlte Motorvari-

ante)

Bild 12: Pol- und Klemmenbelegung des Bremsenanschlusses bei MotorbaugréfRe 132
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9 466 Anhang 2: Ausfiihrung mit Wasserkiihlung

Erganzend zu den vorangegangenen Kapiteln ist fur wassergekuhlte Motoren zusétzlich folgendes
zu beachten(EN 60034-6 IC 3W7):

9.1 Leistungsdefinition fir wassergekihlte Maschinen

Die in der Technischen Produktliste aufgefihrten Leistungen (Momente) gelten fir Dauerbetrieb S1
mit Nenndrehzahl soweit die Anforderungen an den Kihlkreislauf fir wassergekihlte Motoren ein-
gehalten werden!

Bei Betrieb der Motoren mit hdheren Kihlmitteleintrittstemperaturen missen die Minderungsfakto-
ren in nachfolgender Tabelle berlicksichtigt werden:

Kihlmitteleintrittstemperatur 25°C 30°C 35°C 40 °C 45 °C

Prozent der Listenleistung (Drehmoment) 100 % 97 % 95 % 92 % 89 %

Tabelle 6: Minderungsfaktoren

9.2 Motorkihlung

Das Kihlsystem der wassergekihlten Motoren ist aus Edelstahl oder bei Baugrof3e 56 und 132 aus
KTL beschichteten Aluminium.

Die zwei Wasseranschlisse (Ein- und Auslauf) der Motoren werden standardmé&Rig ausgefihrt bei:
- BaugrofRe 56 auf der Gehause-B-Seite mit zylindrischen Gewindebohrungen G1/4*.

- BaugréRe 71 und 100 auf der Gehduse-B-Seite mit einem glatten Edelstahlrohr @8 x 1 ohne
zuséatzliche Anschlusstechnik.

- BaugréRe 132 auf der Gehduse-A-Seite mit zylindrischen Gewindebohrungen G1/2*
Medienberiihrende Materialien im Motor:

BaugrofRe 56 KTL beschichtetes Aluminium; Umlenkungen verzinkter Stahl oder Messing;
Dichtungen NBR.

Baugrof3e 71 und 100 Edelstahl.

Baugrof3e 132 KTL beschichtetes Aluminium; Anschliisse verzinkter Stahl; Dichtungen
NBR.

Im Kuhlmittel (ausgefuhrt entsprechend der KuhImittelbeschaffenheit nach Kap. 9.6) sind in ge-
schlossenen Kihlkreislaufen Beimengungen von Korrosions-, und Keimschutzzusétzen zugelas-
sen. Art und Menge dieser Zuséatze richten sich nach den jeweiligen Empfehlungen der Hersteller
und den herrschenden Umgebungsbedingungen.

Die Sicherheitsvorschriften der entsprechenden Korrosions- und Keimschutzmittel-
hersteller zum Erzeugnis sind unbedingt zu beachten.

Kihlschmiermittel aus Bearbeitungsprozessen durfen zur Kithlung des Motors nicht

ﬁ verwendet werden!

- : Das Befillen eines geschlossenen Kihlkreislaufes sollte im Hinblick auf schadliche
Ablagerungen in den Kiuhlkanélen bzw. -leitungen stets mit Filterung erfolgen (Fil-
terfeinheit: < 0,1 mm). Bei offenem Kuhlkreislauf ist in jedem Falle eine Filterung
vorzusehen.

Hinweis: Die Projektierung des gesamten Kihlsystems obliegt dem Anlagenbauer.
Kondenswasserbildung ist grundsatzlich zu vermeiden.
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9.3 Montagehinweise

Der Kihlmittelein- und -ausgang bei den Baugréen 71 und 100 erfolgt tber glatte Edelstahlrohre
@8 x 1 auf der B-Seite der Motoren.

Eine geeignete Verbindung zum externen Kihlkreislauf kann zum Beispiel tber die Verwendung
von John Guest-Schnellsteckverbindern SM 040808 S (38 auf @8) hergestellt werden. Jede ande-
re Verbindung, die fur den Anschluss an glatte Edelstahlrohrenden zugelassen ist und den Be-
triebs- und Prifbedingungen standhélt, kann ebenfalls verwendet werden.

A

Kuhlkreislaufanschluss:

Der Kihlmittelein- und -ausgang bei den BaugréRen 56 und 132 erfolgt tiber zy-
lindrische Gewinde. Um Gehausebeschadigungen zu vermeiden, diurfen fur die
Wasseranschliisse nur Einschraubstutzen mit ebenfalls zylindrischen Einschraub-
gewinden verwendet werden.

Von Kihlmittelleitungen durfen keine Zug-, Druck- oder Torsionsbelastungen auf
die Motoranschliisse aufgebracht werden.

Der Anschluss darf nur von Fachpersonal durchgefiihrt werden. Dabei muss der
Motor strom- und spannungsfrei geschaltet sein.

Beim An- bzw. Abkuppeln der Kihlleitungen ist darauf zu achten, dass keine Kihl-
flussigkeit in den Motorklemmkasten gelangt

A

Dichtheitsprifung gemaf EN 50178:

Die Dichtheit des Kuhlsystems ist vor der Inbetriebnahme durch Abdricken mit
dem KuhImittel (Wasser) zu prifen. Als Prufdruck muss der zweifache Betriebs-
druck anliegen. (Mindestprifdruck 1 bar) Das verwendete Kihlmittel braucht hier-
bei nicht auf Betriebstemperatur gebracht werden. Der Druck muss solange auf-
rechterhalten werden, bis die Dichtheit an allen Stellen geprift worden ist. (Min-
destprifzeit 10 Minuten)

9.4 Elektrischer Anschluss

Der Leistungsanschluss erfolgt bei den wassergekihlten Motoren entsprechend der in den techni-
schen Dokumentationen aufgefihrten Maf3zeichnungen.
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9.5 Angaben zu den bendétigten KihImittelvolumenstromen

Motort Volumenstrom | Druckabfall Erwarmung Kihlmitteldruck | Anschluss (2x)
yp in |/ min +15 % in bar in K max. in bar in mm
DSD2-056S0..W 5 0,94 3 6 Innengewinde
G1/4
DSD2-056MO..W 5 0,96 4 6 Innengewinde
G1/4
DSD2-056L0..W 5 0,98 5 6 Innengewinde
G1/4
DSD2-071S0O..W 5 0,5 6 6 Edelstahlrohr
78 x1
DSD2-071MO..W 5 0,65 7 6 Edelstahlrohr
78 x 1
DSD2-071LO..W 5 0,8 8 6 Edelstahlrohr
78 x1
Edelstahlrohr
DSD2-100S0..W 5 0,55 8 6 8 x 1
DSD2-100MO..W 5 0,65 9 6 Edelstahlrohr
78 x 1
Edelstahlrohr
DSD2-100LO.. W 5 0,85 10 6 @8 x 1
DSD2-100BO..W 5 1,0 12 6 Edelstahlrohr
78 x 1
DSD2-132KO..W 15 0,35 3 6 Innengewinde
G1/2
DSD2-132MO..W 15 0,35 4 6 Innengevxgnde
G1/2
DSD2-132L0..W 15 0,35 4 6 Innengewinde
G1/2
DSD2-132BO..W 15 0,35 5 6 InnengeV\‘/‘mde
G1/2
DSD2-132X0..W 15 0,35 5 6 InnengeV\‘{mde
G1/2
DSD2-132Y0..W 15 0,35 6 6 InnengeV\‘/‘mde
G1/2
DSD2-132YZ..W 15 0,35 6 6 Innengewinde
G1/2
Tabelle 7: KiihImittelvolumenstrome
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9.6 Kiuhlwasserbeschaffenheit

Das Kuhlwasser muss folgenden Anforderungen gentigen:

Bedingungen Einheit Wert
maximal zulassiger Systemdruck bar 6
Temperatur des Kihlmittels fiir Motor °C 10 bis 25
pH-Wert (bei 20 °C) --- 6,5 bis 9
Gesamthérte mmol / | 1,43 bis 2,5
Chlorid - Cl mg /| <200
Sulfat - SO42 mg /| <200

ol mg /| <1
?Zl{laés.Sé%ic}j()ornngBe fester Fremdkorper, -partikel mm <01

Tabelle 8: Kiihlwasserbeschaffenheit

Als Kuhlmittel ist klares, schwebstoff- und schmutzfreies Wasser zu verwenden.

9.7 Min. Kuhlmitteltemperatur in Abhangigkeit der Umgebungsbedingungen

40
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Umgebungstemperatur (°C)

Bild 13: Ermittlung der Kuhimitteltemperatur

Die zulassige Temperatur des KihImittels ist abhéangig von der relativen Luftfeuchtigkeit wahrend
des Betriebes und der Umgebungstemperatur. Beispielsweise ist bei einer Umgebungstemperatur
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von 25 °C und einer relativen Luftfeuchtigkeit von 65 % eine minimale Kihlmitteleintrittstemperatur
von 18 °C zulassig. Die im Diagramm dargestellten Kennlinien sind Grenzkennlinien. In dem Bei-
spiel sollte daher eine Kuhimitteleintrittstemperatur von gréRer 18 °C gewahlt werden.

Falls die minimal zuldssige KuhImitteleintrittstemperatur unterschritten wird, ist der 2-Punkt-Regler
der Baumdiller Antriebselektronik einzusetzen, um Betauung zu vermeiden (siehe unten abgebilde-
tes Funktionsschema).

Hinweis:

Bei langerem Stillstand des Motors ist die Kiihimittelzufuhr zu unterbrechen (Vermeidung von Be-
tauung).

Kdnnen bei langerem Stillstand des Motors Umgebungstemperaturen <3 °C auftreten, so ist als
VorsichtsmaBnahme das Kiihimittel abzulassen. (Vermeidung von Frostschaden)

Bestimmung min.
KihImitteltemp.
(Diagramm)

Bestimmung rel.
Luftfeuchte

TWasser 2

TUmqebunq ‘5K

A

Twasser > nein
Tmin.Wasser

(Diagramm)

A 4

ja Derafigg T eoseC v
emal <
f '?'abelle esser 2-Punkt Regler
Keine Ten =70°C
Einschran- A T 250 °C
kungen

Keine
Einschran-
kungen
nein
TWasser S 25 OC
Keine Ein-
schran-
kungen
Bild 14: Funktionsschema Kuhlmitteleintrittstemperatur
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9.8 Betriebsstérungen

Stérung Fehlerursache Behebung
Ubertemperatur im Motor Wasserkuhlung nicht aktiv. prufen und ggf. einschalten
MoFortemperaturuberwachung Kihlmittelversorgung nicht aus- | Wasserkreislauf Gberpriifen
spricht an .
reichend
- Filter stark verschmutzt - prifen und ggf. reinigen
- Ablagerungen in den Kuhlka- - prifen und ggf. reinigen
nalen
- Stérungen im externen Kihl- - Hinweise durch Anlagen-
system bauer
Uberdruck im Kihlsystem Stark verunreinigtes Kihimittel KihImittel filtern
Kihlkanale verstopft prifen und ggf. reinigen
Stérungen im externen Kihl- Hinweise durch Anlagenbauer
system

Tabelle 9: Betriebsstdrungen-Wasserkiihlung

9.9 Inspektion

Bei der regelméRigen Reinigung sind der Volumenstrom und die Druckverhéltnisse des Kuhlsys-
tems zu prifen.
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Gewahrleistung und Haftung

Alle Angaben in dieser Dokumentation sind unverbindliche Kundeninformationen, unterliegen ei-
ner standigen Weiterentwicklung und werden fortlaufend durch unseren permanenten Ande-
rungsdienst aktualisiert. Gewahrleistungs- und Haftungsanspriiche gegen die Firma Baumiiller
Nirnberg GmbH sind ausgeschlossen, wenn insbesondere eine oder mehrere der von uns nach-
folgend aufgefiihrten Ursachen den Schaden bewirkt hat/haben:

- Sie haben Hinweise dieser Dokumentation missachtet.
- Sie haben das System nicht bestimmungsgemalf verwendet.
- Sie haben das System

¢ unsachgemal montiert, angeschlossen, in Betrieb genommen, bedient bzw. nicht ge-
wartet

e von nicht bzw. nicht ausreichend qualifiziertem Personal montieren, anschlieR3en, in Be-
trieb nehmen, betreiben und/oder warten lassen,

e (Uberlastet,

e betrieben mit
o defekten Sicherheitseinrichtungen,
o nicht ordnungsgemaf angebrachten bzw. ohne Sicherheitsvorrichtungen,
o nicht funktionsfahigen Sicherheits- und Schutzvorrichtungen.

¢ nicht innerhalb der vorgeschriebenen Umgebungsbedingungen betrieben.

- Sie haben das System umgebaut, ohne dass dies schriftlich von der Firma Baumdiller Nrn-
berg GmbH genehmigt wurde.

- Sie haben die Anweisungen bzgl. Wartung in den Komponentenbeschreibungen nicht be-
achtet.

- Sie haben die Teile, die einem Verschleil3 unterliegen, mangelhaft tberwacht.
- Sie haben eine Reparatur unsachgeman ausgefuhrt.
- Sie haben das System unsachgemalf’ mit Produkten anderer Hersteller kombiniert.

- Sie haben das Antriebssystem mit fehlerhaften und/oder fehlerhaft dokumentierten Produk-
ten anderer Hersteller kombiniert.

Die ,Allgemeinen Verkaufs- und Lieferbedingungen®, der jeweils neuesten Version der Firma
Baumdiller Nurnberg GmbH gelten grundsétzlich.

Diese stehen Ihnen spéatestens seit Vertragsabschluss zur Verfligung.
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